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  چرخش روباتیک

  راه حل موثر براي هم زدن و ترکیب جامدات ته نشین شده

در . چرخش روباتیک در اصل براي نگهداري چاهک هاي پمپ هاي فاضلاب بدون لجن و ته نشینی جامدات  طراحی شد

طراحی منحصر به فرد چرخش . شکل گیري لایه هاي شناور روي سطح مایع جلوگیري کندهمین زمان می تواند از 

روباتیک را به اندازه استخرهاي ته نشینی، تانک هاي سرریز آب طوفان و کاربردهاي مشابه، مخصوصا در جایی که عمق آب 

  .کند کننده هاي پیشران استفاده کرد، پربازده می حدود شده است و نمی توان از مخلوطم
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  مشخصه هاي منحصر به فرد چرخش روباتیک

  سانتیمتر پایین، کار کند 30می تواند در سطوح آب به اندازه. 

 در آب هاي کم عمق بسیار پربازده کار می کند. 

  مصرف انرژي را کم می کند زیرا اثر هم زنی اصلی خود را در بخش پایین تر آب، در جایی که بیشتر از همه مورد

 .نیاز است، ایجاد می کند

  درجه کامل اطراف چرخش روباتیک را فراهم می کند 360هم زدن و ترکیب در یک. 

 می تواند در هرجایی، مستقل از پمپ، به کار رود. 

 می تواند به عنوان موقت یا دائمی نصب شود. 

  ندارد بدون مانع در جلوبزرگ نیازي به ناحیه . کمی براي نصب است تجهیزاتفقط نیازمند. 

  می تواند به سادگی در چاهک هاي بزرگ تر به اطراف حرکت داده شود تا مکان بهینه را بیابد یا گوشه هاي

 .دوردست را تمیز کند

  روش کارکرد

. پروانه زیر موتور، نزدیک به کف چاهک قرار می گیرد. پمپ است ش روباتیک یک پمپ گردابی بدون حلزونیدر  اصل چرخ

این کار در عوض منجر به اثر هم زدن و . سرعت بالا ترك می کند و جریان شعاعی قوي ایجاد می کندآب پروانه را با 

اثر هم زنی نزدیک به کف حداکثر می شود، . ترکیب روي جامدات ته نشین شده یا آن هایی که در محلول هستند، می شود

این کار از شکل گیري لایه شناور روي . ر می شوداما در سراسر چاهک تا سطح آب، براساس هندسه و اندازه چاهک، حداکث

  .سطح جلوگیري می کند
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  کاربردهاي رایج

 چاهک هاي پمپ فاضلاب. 

می  مخلوطچرخش روباتیک بیشترین بازدهی را دارد زیرا لجن و جامدات ته نشین شده در سطح مشابه مکش پمپ را 

  .ی پمپ خاموش شود به کار رودچرخش روباتیک می تواند در طول چرخه کامل پمپ تا وقت. دکن

 استخرهاي ته نشینی. 

این کار هم زدن را بسیار اقتصادي و . معمولا چرخاندن جامدات ته نشین شده در آب هاي کم عمق هزینه کمتري دارد

  .موثر می کند

 گودال هاي جمع آوري آب طوفان. 

  .شده به کار می روددر طول تخلیه، چرخش روباتیک براي معلق سازي دوباره جامدات ته نشین 

  هموژنیزه سازيتانک هاي 
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تا  کفترکیب کردن از . باشدمی وظیفه اصلی  می توانداستفاده از چرخش روباتیک در کاربردهاي هموژنیزه سازي 

  .سطح تفاوت دارد

  نصب

واحدهاي کوچک تر می توانند به صورت اختیاري با پایه اي همراه تیغه . پرکاربردترین نوع نصب روش بدون پشتیبان است

به عنوان یک جایگزین، چرخش روباتیک می تواند با استفاده از . هاي اضافی تجهیز شوند تا از گردش واحد جلوگیري شود

  .مستقیما در بالاي خود واحد وجود ندارد دسترسیدهانه نیازي به . دو زنجیر یا هر روش مناسب دیگري، معلق شود

  مکان چرخش روباتیک

این کار جریان . چرخش روباتیک ثابت کرده است وقتی به صورت خارج از مرکز نصب می شود بهترین وضعیت را دارد

  .ه ها را تمیز می کندتانک نیز ته نشین شدکنار دیواره ها ایجاد می کند که در این بخش هاي  اضافی در طول

  نسخه هاي در دسترس

ساختار ابتدایی چدن است . در نسخه هاي ابتدایی و ضد انفجاري در دسترس است وات کیلو 55تا  2.2چرخش روباتیک از 

بخش هیدرولیک بهترین  براي 4نایهارد  ،براي مواد خورنده. اما براي کاربردهاي خشن مواد مختلفی در دسترس هستند

یا فولاد ضدزنگ  AISI 316براي مایعات ساینده می توانیم بخش ها یا واحدهاي کامل را با فولاد ضدزنگ . ستاانتخاب 

  .تامین کنیم AISI 329دولایه 

  خنک سازي موتور

وقتی در مدت زمان طولانی با بارگیري موتور . در بیشتر کاربردها موتور در حال کار خنک نشده مشکلی ایجاد نخواهد کرد

  .توسط ترموستات در دسترس استگرما حفاظت در برابر . کامل کار می شود، خنک سازي باید در نظر گرفته شود

  ناحیه تمیزکاري موثر
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جامدات وقتی سرعت جریان زیر مقدار . ي به ماهیت جامدات و هندسه چاهک بستگی داردناحیه تمیزکاري موثر تا حد زیاد

ثانیه یا بالاتر را پیشنهاد می /متر 2.3ثانیه، براي شن /متر 0.75براي فاضلاب ما . بحرانی افت می کند ته نشین می شوند

فاضلاب  نسبتبرابر نیرو  10ن ما تقریبا نیازمند از آنجایی که نیرو در برابر سرعت توان دوم دارد، این یعنی براي ش. دهیم

با توجه به نصب هاي . مترمکعب براي شن استگرم در  1.000مترمکعب براي فاضلاب و گرم در  100پیشنهاد ما . هستیم

 3 ع آباارتف. واقعی می دانیم که وقتی این سطح انرژي در بخش پایین تر تانک برآورده می شود، براي محاسبات کافی است

نواحی تمیزکاري موثر براي این شرایط در جدول زیر لیست شده . برابر فاصله از پروانه تا کف معمولا صحیح بوده است 4تا 

  .اند

براي ذرات بسیار کوچک که به آسانی ته نشین نمی شوند، فاصله کاري موثر را می توان بیشتر از مقادیر نشان داده شده در 

نین ته رسوبات نسبت به جلوگیري از این چ ري براي حذفاست که نیرو و زمان بیشتین مشخص همچن .جدول زیر کرد

  .نشینی هایی وجود دارد مخصوصا وقتی لایه به سنگینی فشرده شده باشد

L10 L9 L8 L7  L6 L5 L4 L3 L2 L1 چرخش روباتيك  
 تيپ

  ورودي نيرو به كيلو وات 2.2 3 4 55 7.5 11 15 30 37 55

  سطح آب به متر 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 0.75 0.75  0.75

28.2 22.9 20.2 16.9 13.5 12.3  10.4 9.0 7.3 6.2 
گرم  ١٠٠قطر تميزكاري براي 

  در متر مكعب 

8.9 7.3 6.4 5.4 4.3 3.9 3.3 2.8 2.3 2.0 
گرم  ١٠٠٠قطر تميزكاري براي 

  در متر مكعب 

  .شده است برابر فاصله از پروانه تا کف در نظر گرفته 3) 1
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